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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Telematyka w transporcie

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Transport 1/1

Studia w zakresie (specjalnos¢) Profil studiow

- ogdlnoakademicki

Poziom studiéw Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)

30 30 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktow

4

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr hab. inz. Grzegorz Slaski dopuszczalna druga osoba

email: grzegorz.slaski@put.poznan.pl
tel. 61-6652222
Wydziat Inzynierii Ladowej i Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne
WIEDZA: Zna podstawowe pomiarowe, posiada podstawowg wiedze z zakresu automatyki i sterowania.
Ma podstawowg wiedze w zakresie systemdw transportowych i srodkéw transportu.

UMIEJETNOSCI: Umie postugiwac sie jezykami: natywnym i miedzynarodowym w stopniu
umozliwiajgcym rozumienie tekstéw technicznych. Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, Internetu,
baz danych i innych zrédet. Potrafi integrowac uzyskane informacje, interpretowac i wyciggac z nich
whnioski oraz tworzyc¢ i uzasadniaé opinie. Potrafi wykorzystywaé podstawowe mozliwosci arkusza
kalkulacyjnego, wyszukiwarek internetowych i edytora tekstu.

KOMPETENCIJE SPOLECZNE: Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie, ma
Swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera transportu.
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Cel przedmiotu

Zapoznanie z podstawowymi problemami towarzyszagcymi rozwojowi systemow transportowych.
Omadwienie idei Inteligentnych systeméw transportowych jako metody poprawy efektywnosci systemow
transportowych bez modernizacji infrastruktury drogowej. Zapoznanie z podstawami wykorzystania
sterowania procesami w transporcie poprzez wykorzystanie telematyki z podkresleniem znaczenia
jakosci informacji dostepnej w czasie rzeczywistym. Omowienie i przeanalizowanie przyktadoéw aplikacji
ITS dostepnych aktualnie i rozwijanych oraz korzysci ich stosowania.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

Student ma zaawansowang wiedze szczegétowq dotyczacg wybranych zagadnien z zakresu inzynierii
transportu

Student ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiggnieciach srodkow
transportu i innych, wybranych, pokrewnych dyscyplin naukowych

Student ma wiedze nt. kodekséw etycznych zwigzanych z pracg naukowo-badawczg prowadzong w
zakresie inzynierii transportu

Umiejetnosci
Student potrafi postugiwac sie technikami informacyjno-komunikacyjnymi wykorzystywanymi przy
realizacji przedsiewziec¢ z zakresu transportu

Student potrafi dokonaé krytycznej analizy istniejgcych rozwigzan technicznych oraz zaproponowaé ich
ulepszenia (usprawnienia)

Student potrafi - stosujgc m.in. koncepcyjnie nowe metody - rozwigzywaé ztozone zadania z zakresu
inzynierii transportu, w tym zadania nietypowe oraz zadania zawierajgce komponent badawczy

Kompetencje spoteczne
Student rozumie, ze w zakresie inzynierii transportu wiedza i umiejetnosci bardzo szybko stajg sie
przestarzate

Student rozumie znaczenie wykorzystywania najnowszej wiedzy z zakresu inzynierii transportu w
rozwigzywaniu problemow badawczych i praktycznych

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wyktad: pisemny test, odpowiedzipozytywne na co najmniej 50%, sprawdzenie wiedzy, premiowanie
obecnosci i aktywnosci na wyktadach,

Laboratoria

ocena aktywnosci na zajeciach i obligatoryjnych indywidualnych sprawozdan pisemnych z wykonanych
zadan

Tresci programowe
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WYKLADY:

1. Problemy powodowane przez ruch drogowy w zakresie efektywnosci czasowej, ekonomicznej (koszty
korkéw, problemy z licznoscig pojazdéw i pojemnoscig infrastruktury, srednie predkosci ruchu w
miescie).

2. Problemy powodowane przez ruch drogowy w zakresie bezpieczeristwa i ekologii - liczba ofiar
wypadkéw drogowych wsrdd pieszych i kierowcow, koszty wypadkéw drogowych.

3. Koncepcja wykorzystania telematyki i inteligentnych systemoéw transportowych (ITS) do usprawnienia
funkcjonowania systemow transportowych, historia rozwoju ITS, krétkie omdwienie catosciowo
obszaréw aktywnosci ITS z charakterystykg proponowanych rozwigzan z zakresu ITS.

4. Znaczenie i rodzaje informacji w systemach ITS, technologie zbierania informacji w systemach ITS -
korzystajace z infrastruktury oraz informacji z pojazdu unoszonego w potoku ruchu.

5.Technologie rozpowszechniania i przetwarzanie informacji - podstawowe informacje o
funkcjonowaniu, wadach i zaletach najczesciej wykorzystywanych technologii rozpowszechniania
informacji.

6. Systemy elektronicznego poboru optat (ETC) - rozwdj i wykorzystanie ETC, technologie konieczne do
realizacji ETC.

7. Przeglad réznych wariantéw realizacji systemow ETC (systemy mikrofalowe - wtoski, czeski, polski,
system satelitarny - niemiecki)

8. Systemy zaawansowanej informacji dla podrdznych i kierowcodw, informacje statyczne i dynamiczne,
informacje przedpodrdzne dla pasazerdow i kierowcdw, planowanie trasy przejazdu srodkami
komunikacji publicznej i dla kierowcow.

9. Systemy zaawansowanej informacji dla podrdéznych i kierowcdédw, informacje w czasie podrdzy dla
pasazerdw i kierowcdw, dynamiczne planowanie trasy przejazdu, informacje o ustugach, systemy
nawigacyjne, system dostarczania aktualnych informacji kierowcy, systemy asystenckie.

10.Przyktady rozwigzan systemow ITS w polskich miastach - przyktady rozwigzan z obszaru ITS w
Poznaniu i innych miastach

11.System wspomagania parkowania, systemy parkingowe lokalne - systemy kontroli dostepu i
ptatnosci, systemy nawigacji wewnatrz parkingowej, parkingi zautomatyzowane.

12.System wspomagania parkowania - systemy parkingowe miejskie (informacja parkingowa, parkingi
P&R, systemy ptatnosci elektronicznych)

13.Zaawansowane systemy sterowania pojazdami - czynniki sprzyjajgce wypadkom, rodzaje bteddéw
popetnianych przez kierujgcych pojazdami, systemy bezpieczernstwa czynnego.
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14. Zaawansowane systemy sterowania pojazdami - zaawansowane systemy wspomagania pracy
kierowcy.

15. Zaawansowane systemy sterowania pojazdami - samochody autonomiczne.
LABORATORIA:

1.Projektowanie algorytmu i prototypu aplikacji informujacej o najblizszym czasie odjazdu srodka
komunikacji miejskiej.

2.Zapoznanie sie z formatem GPS eXchange Format, jego strukturg, metodami wizualizacji i
pozyskiwania.

3.Poréwnanie funkcjonalnosci planeréw podrézy dla prywatnych srodkéw tranportu.

4.Model jazdy za liderem:

-wariant uproszczony w Simulinku uwzgledniajgcy wytgcznie réznice predkosci pomiedzy pojazdami,
-rozbudowa ograniczen dynamiki pojazdu podazajacego i ograniczen kierowcy

-modelowanie ruchu wielu pojazdéw

-rozbudowa modelu jazdy za liderem dla modelowania taricucha podazajgcych za sobg pojazddéw
5.Mikroskopowa symulacja ruchu w SUMO (Simulation of Urban MObility):

-Tworzenie sieci drogowej

-Generacja ruchu

-Sterowanie sygnalizacjg Swietlng

-Optymalizacja sterowania sygnalizacjg Swietlng

6.Mikroskopowa symulacja ruchu z wykorzystaniem systemu VISSIM:

-budowa uktadu drogowego (odcinki i tgczniki drogowe) z wykorzystaniem map/zdje¢ rzeczywistych
skrzyzowan/odcinkéw drogi.

-generacja pojazdow (okreslenie rodzajow oraz strumieni pojazdow), definiowanie przebiegu tras
pojazddéw.

-identyfikacja i okreslanie pdl kolizji oraz innych ograniczen, definiowanie ruchu pieszego oraz przejsé
dla pieszych.

-definiowanie komunikacji tramwajowej i autobusowej (okreslenie tras oraz harmonogramow
komunikacji publicznej).



POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSHKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACIJI PUNKTOW (ECTS)
pl. M. Sktodowskiej-Curie 5, 60-965 Poznan

-budowa sygnalizacji Swietlnej (definiowanie sygnalizatoréw oraz systemu sterowania sygnalizacjg
Swietlng), modyfikacja pdl kolizji.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng

2. Laboratoria - rozwigzywanie zadan z wykorzystaniem oprogramowania MATLAB, SUMO, WISSIM
Literatura

Podstawowa
1. Nowacki G.: Telematyka transportu drogowego, Wydawnictwo ITS, 2008,

2. Adamski A.: Inteligentne systemy transportowe: sterowanie, nadzér i zarzgdzanie, AGH Uczelniane
Wydawnictwa Naukowo-Dydaktyczne, 2003

3. Perallos A., Hernandez-Jayo U., Onieva E., Garcia-Zuazola |.: Intelligent Transportation Systems -
technologies and applications, John Wiley & Sons, Ltd., 2016

Uzupetniajaca
1. PIARC : The Intelligent Transport Systems handbook ? 2nd Edition, PIARC- 2004.

2. Towpik K., Gotaszewski A., Kukulski J.: Infrastruktura transportu samochodowego, Oficyna
Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2006,

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 70 3,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 30 1,0
zajec laboratoryjnych, wykonanie sprawozdan przygotowanie do
egzaminu)?

! niepotrzebne skreéli¢ lub dopisa¢ inne czynnosci



